Distance Sensor Dx35

Quickstart
In addition to the Quickstart, detailed operating instructions exist,
which include the 10-link settings, too. These are available for down-
load from “www.mysick.com/en/dx35".
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LASER APERTURE. LASER APERTURE

CAUTION LASER LIGHT
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

CLASS 1 LASER

MAX. OUTPUT 5 250mW.

EN/IEC 60825-1:2007

No! 50, dated June 24, 2007]

No.'50, Gated June 24, 2007]

Safety notes

® CAUTION: Use of controls or adjustments or performance of pro-
cedures other than those specified herein may result in hazardous
radiation exposure.

® Do not stare into the laser beam.

® Before performing any work with the distance sensor, read the
Quickstart and the operating instructions.

e Connection, mounting and setting must be performed by qualified
personnel.

® Lines must only be established and disconnected with the supply
voltage switched off.

® No safety component pursuant to EU machinery directive.

Intended use

The distance sensor Dx35 is an opto-electronic sensor for non-con-
tact distance measurement of objects.

Notes

e |f no key is operated for 5 minutes, the teach mode is left auto-
matically.

® Settings in teach mode are stored immediately after pushing the
set key.

® Do not operate keys with sharp objects.

e |f teaching is successful, the corresponding LED flashes twice. If
teaching is not successful, both status LEDs flash alternatingly.

Commissioning

Mounting and connection

© Mount distance sensor using the intended mounting holes (see
fig. A).

@ Perform electrical connection. Plug on cable without any voltage
applied and tighten (see fig. B).

© Switch on supply voltage. The green run LED must be lit.

Perform teach H1

© Align distance sensor: DT/DS to the object and DL/DR to the
reflector (see fig. C). For IR-versions, activate alignment aid and
align sensor with reflective foil (see fig. D).

@ Teach depending on application case.
— One point teach F1 (inverted F2)
— Window teach F4 (inverted F5)
— ObSB or background teach (detect all objects other than the

background, even extremely shiny or dark ones) F3
— DT35/DL35 and activated analog output: scale analog
output E

Perform fine teach H1

O After successfully teaching, push the keys select and set
simultaneously. If no key is operated for 30 seconds, the fine
teach mode is left automatically.

@ Every operation of the key will shift the switching/analog point by
+10 mm (select) or -10 mm (set).

Set speed H1

Press the key set repeatedly until the desired speed is selected.

Change functionality in the expert mode H2

® Function MF-input: External teach (see fig. G), laser off, inactive

® | evel MF-input: High active, low active

® Output behavior Q2: 4 ... 20 mA, 0 ... 10V, switching

Factory setting

Keep the key select pushed while applying supply voltage until all
teach-in LEDs flash.

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free. We recommend to regularly
® clean the external lens surfaces

® check screw and plug connections at regular intervals.

DEUTSCH

Distanzsensor Dx35

Quickstart

Zusatzlich zum Quickstart gibt es die ausfihrliche Betriebsanleitung,
die auch die Einstellméglichkeit mittels 10-Link umfasst. Diese kon-
nen Sie unter ,www.mysick.com/de/dx35“ herunterladen.
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LASERGERAT LASERGERAT

VORSICHT LASERSTRAHLUNG.
NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN
LASER KLASSE 2 PRODUKT

LASERKLASSE 1

MAX. LEISTUNG = 250mW
T EN/IEC 60825-1:2007
WELLENLANGE = 658nm ot ot oon
104010 und 1040.11 mit
Ausnanme von Abwelchungen|
hach Laser Himeis
N 50,24 Juni, 2007

PULSDAUER = 4ns
PULSRATE = 1/250
EN/IEC 60825-1:2007

Entspricht 21 CFR
104010 und 104011 mit

ch Laser Hinwels
50, 24.Juni, 2007

Sicherheitshinweise

e Nicht in den Laserstrahl blicken.

e Vor allen Arbeiten mit dem Distanzsensor das Quickstart und die
Betriebsanleitung lesen.

® Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

® Leitungen nur im spannungslosen Zustand verbinden und tren-
nen.

® Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Distanzsensor Dx35 ist ein optoelektronischer Sensor zur opti-
schen, beriihrungslosen Distanzbestimmung von Objekten.
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NFPA79 applications only.
Adapters providing field

wiring leads are available.

Refer to the product information.
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Hinweise

e Nach 5 Minuten ohne Tastenbedienung wird der Teach-Modus au-
tomatisch verlassen.

e Einstellungen im Teach-Modus werden sofort durch Driicken der
set-Taste (ibernommen.

® Tasten nicht mit spitzem Gegenstand bedienen.

® Bei erfolgreichem Teach blinkt die entsprechende LED zweimal.
Bei fehlgeschlagenem Teach blinken beide Status LEDs wechsel-
seitig.

Inbetriebnahme

Montage und Anschluss

© Distanzsensor iiber die vorgesehenen Befestigungsbohrungen

montieren (siehe Abb. A).

Elektrischen Anschluss durchfiihren. Leitung spannungsfrei auf-

stecken und festschrauben (siehe Abb. B)

Versorgungsspannung einschalten. Die griine run LED muss

leuchten.

Teach durchfiihren H1

© Distanzsensor ausrichten: DT/DS auf Objekt und DL/DR auf Re-

flektor (siehe Abb. C). Bei IR-Varianten Ausrichthilfe aktivieren

und Sensor mit Hilfe Reflexfolie ausrichten (siehe Abb. D).

Je nach Anwendungsfall Teach durchfiihren.

Einpunkt-Teach F1 (invertiert F2)

Fenster-Teach F4 (invertiert F5)

ObSB bzw. Hintergrund einlernen (Detektion aller vom Hinter-

grund abweichenden Objekte von spiegelnd bis tiefst schwarz)

F3

Bei DT35/DL35 und aktivem Analogausgang: Analogausgang

skalieren E

Fein-Teach durchfilhren H1

© Direkt nach erfolgreichem Teach die Tasten select und set gleich-
zeitig driicken. Nach 30 Sekunden ohne Tastenbetéatigung wird
der Fein-Teach automatisch verlassen.

@ Mit jedem Tastendruck wird der Schalt-/Analogpunkt um +10 mm
(select) oder -10 mm (set) verschoben.

(2]
e

e

Geschwindigkeit einstellen H1

Set-Taste driicken bis die gewlinschte Geschwindigkeit gewahlt ist.
Funktionen im Expert-Modus einstellen H2

® Funktion MF-Eingang: Ext. Teach (siehe Abb. E), Laser aus, inaktiv
® Pegel MF-Eingang: High aktiv, Low aktiv

® Ausgangsverhalten Q2: 4 ... 20 mA, O ... 10V, schaltend

Werkseinstellung

Taste select wahrend des Anlegens der Versorgungsspannung
gedriickt halten bis alle Teach-in LEDs blinken.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in regelmaigen
Abstanden

e die optischen Grenzflachen zu reinigen

® Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprufen.
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en de fr es pt DT35-B15251 DT35-B15551 DS35-B15221 DS35-B15521 DS35-B15821 DT35-B15851 DL35-B15552 DL35-B15852 DR35-B15522 DR35-B15822
Measuring range Messbereich Plage de mesure Rango de medicion Margem de medicao 50 ... 12000 mm (90 % remission) / 50 ... 5300 mm (18 % remission) / 50 ... 3100 mm (6 % remission) ¥»? 200 ... 35000 mm (Diamond Grade)
Resolution/-analog output Auflésung/-Analogausgang Résolution/Sortie analogique  Resolucion/Salida analdgica Resolucao/Saida analdgica 0.1 mm/12 Bit | 0.1 mm/- | 0.1 mm/12 Bit | 0.1 mm/-
Repeatability (1 o) Reproduzierbarkeit (1 o) Reproductibilité (1 o) Reproducibilidad (1 o) Reprodutibilidade (1 o) 0.5...5mm
Accuracy Genauigkeit Précision Precision Precisdo Typically + 10 mm | Typically + 15 mm
Output rate 2 Ausgaberate 2 Débit de sortie 2 Velocidad de salida 2 Taxa de saida ? 1..32ms 2..64ms 1..32ms 2..64ms 1..32ms
Response time ? Ansprechzeit ? Temps de réponse 2 Tiempo de respuesta 2 Tempo de reacao ? 2.5..96.5 ms 4.5..192.5 ms 2.5..96.5 ms 4.5..192.5 ms 2.5..96.5 ms
Switching frequency ? Schaltfrequenz 2 Fréquence de commutation ?  Frecuencia de conmutacion ?  Frequéncia de comutacao ? 333..6Hz 166 ... 3 Hz 333..6Hz 166 ... 3 Hz 333..6Hz
Light source Lichtsender Emetteur de lumiére laser Laser emisor de luz Emissor de luz laser Laser, red Laser, infrared | Laser, red | Laser, infrared Laser, red Laser, infrared

Laser protection class

Laserschutzklasse

Classe de protection laser

Clase de proteccion de laser

Classe de protecéo laser

2 (EN 60825-1) | 1(EN 60825-1)

[ 2(EN60825-1) | 1(EN60825-1)

1 (EN 60825-1)

Typ. light spot size

Typ. Lichtfleckabmessung

Taille du faisceau typique

Dimension. del punto luminoso
tip.

Dimensoes de ponto luminoso
tip.

15 mm x 15 mm (2 m)

Analog output

Analogausgang

Sortie analogique

Salida analégica

Saida analdgica

1x4 mA ... 20 mA (s 450 Q)/
1x0V...10V (2 50 k)/- 3

1x4 mA .. 20 mA (< 450 Q)/
1x0V... 10V (2 50 kQ)/- 3

Switching output
(max. output current) 45

Schaltausgang
(max. Ausgangsstrom) 49

Sortie de commutation
(courant de sortie maxi.) %

Salida de conmutacion
(corriente de salida max.) 49

Saida analdgica
(corrente de saida méax.) 4%

1 x/1 x/2 x Push-Pull:
PNP/NPN (100 mA), 10-Link ¥

2 x Push-Pull:

PNP/NPN (100 mA), 10-Link

1 x/1 x/2 x Push-Pull:
PNP/NPN (100 mA), I0-Link @

2 x Push-Pull:
PNP/NPN (100 mA), 10-Link

Supply voltage V,

Versorgungsspannung U,

Tension d'alimentation U,

Tension de alimentacion U,

Tens&o de alimentacao U,

12 ... 30 V DC (For use of analog voltage output V_ = 13 ... 30 V DC; For use of I0-Link V_= 18 ... 30 V DC; Limit value, reverse-polarity, operation in short-circuit protected network, max. 8 A)

Power consumption Leistungsaufnahme Puissance absorbée’ Consumo de potencia Poténcia absorvida < 1.7 W (At 20 °C without load)
Initialization time Initialisierungszeit Temps d'initialisation Tiempo de inicializacion Tempo de inicializacdo <500 ms

Warm-up time Aufwarmzeit Temps de préchauffage Tiempo de calentamiento Tempo de aquecimento <20 min

Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de proteccién Tipo de protecao IP 65, IP 67

Ambient operating
temperature

Betriebsumgebungstemperatur

Température ambiante

Temperat. ambiente de
servicio

Temperat. ambiente de
operagao

-30... +55 °C (For V, < 24 V)

1) For speed setting ,Super Slow*
2) Depending on the set speed

Super Fast" ... ,Super Slow*
3)Q2 Function selectable
4)Output Q short-circuit protected
5) Voltage drop < 3V

1) Bei Geschwindigkeitseinstellung
Super Slow*
2) Abhéingig von der eingestellten
Geschwindigkeit
Super Fast" ... ,Super Slow*
3)Q2-Funktion wahibar
4) Ausgang Q kurzschlussgeschiitzt
5)Spannungsabfall < 3V

1) En réglage de vitesse « Super Slow »
2)Selon la vitesse réglée
«Super Fast » ... « SuperSlow »
3) Fonction Q2 sélectionnable
4) Sortie Q protégée contre les courts-
circuits
5) Chute de tension < 3V

1) Al ajuste de velocidad ,Super Slow*

2) Dependiendo de la velocidad de
montaje ,Super Fast" ... ,Super Slow*

3) Funcion Q2 seleccionable

4)salida Q protegida contra cortocircuito

5) Caida de tension < 3V

1)Em caso de configuracao de seguranca
,Super Slow*

2) Depende da configuragéo de seguranca
,Super Fast"... Super Slow"

3)Funcao Q2 selecionavel

4) Saida Q protegida contra curto-circuito

5)Queda de tenséo < 3V

it ru zh ja DT35-B15251 DT35-B15551 DS35-B15221 DS35-B15521 DS35-B15821 DT35-B15851 DL35-B15552 DL35-B15852 DR35-B15522 DR35-B15822
Campo di misurazione AvanasoH UsMepeHuit RS e EL> Y 50 ... 12000 mm (90 % remission) / 50 ... 5300 mm (18 % remission) / 50 ... 3100 mm (6 % remission) 2 200 ... 35000 mm (Diamond Grade)
Risoluzione/uscita analogica PaspeLueHie/aHanoroBbili S /A DERE/ T a g W 0.1 mm/12 Bit 0.1 mm/- 0.1 mm/12 Bit 0.1 mm/-
BbIXOA
Riproducibilita (1 o) Bocnpon3BoanmMocTb (1 6) AEGHE (1 o) WM (1 0) 0.5..5mm
Precisione ToYHOCTb R i Typically + 10 mm’ Typically + 15 mm
Tasso di emissione 2 WHTEHCMBHOCTb Ha Bbixoae 2 e 2 HL—r» 1..32ms 2..64ms 1..32ms 2..64ms 1..32ms
Tempo di reazione 2 Bpems pearuposanus 2 Je i) 2 JEERER 2 2.5..96.5 ms 4.5..192.5 ms 2.5..96.5 ms 4.5..192.5 ms 2.5..96.5 ms
Frequenza di attivazione 2 Yactota KommyTaLum 2 AR 2 A F YRR > 333..6Hz 167 ...3 Hz 333..6Hz 167 ...3 Hz 333..6Hz
Trasmettitore di luce laser WUcTouHKK cBeTa Aa3epa WO R L—H—#as Laser, red Laser, infrared | Laser, red | Laser, infrared Laser, red Laser, infrared
Classe di protezione laser 3aLnTHbIN KACC Aa3epa WOt ) L—H— LRITA 2 (EN 60825-1) | 1 (EN 60825-1) | 2 (EN 60825-1) | 1 (EN 60825-1) 1 (EN 60825-1)
Misura punto luminoso tip. Tun. pasmepbl CBETOBOrO FRAEEBE RS ARy b R (& A 15 mm x 15 mm (2 m)
nAaTHa
Uscita analogica AHaAOrOBbIi BBIXOA Fnlgi Viga=v4: Vi) 1x4mA ...20 mA (< 450 Q)/ - 1x4 mA...20 mA (< 450 Q)/ -
1x0V..10V (250 kQ)/- 1x0V..10V (250 kQ)/- ¥
Uscita di commutazione KOMMYTaUMOHHbIM BbIXOA FERA (BRI Y AvFUTH) 1 x/1 x/2 x Push-Pull: 2 x Push-Pull: 1 x/1 x/2 x Push-Pull: 2 x Push-Pull:
(corrente di uscita max.) #% (MaKC. BbIXOAHO TOK) *-5) (R R) 0 PNP/NPN (100 mA), 10-Link ® PNP/NPN (100 mA), 10-Link PNP/NPN (100 mA), 10-Link ® PNP/NPN (100 mA), 10-Link
Tensione di alimentazione U, Hanpskenue nutanus U, WIFILE U, TR V, 12 ... 30 V DC (For use of analog voltage output V_= 13 ... 30 V DC; For use of 10-Link V_= 18 ... 30 V DC; Limit value, reverse-polarity, operation in short-circuit protected network, max. 8 A)
Potenza assorbita MoTtpebaseman MOLWHOCTL Dy HE bEle Gl < 1.7 W (At 20 °C without load)
Tempo di inizializzazione Bpems nHULMaAU3aLmMm YA ) MRS <500 ms
Tempo di riscaldamento Bpewms pasorpesa Tt LEALRER <20 min
Tipo di protezione Bua 3aLwmThl 5547 1P (A5 IP 65, IP 67
Temperatura ambiente Temnepatypa okpyxatoiei i B ERFOD A PR -30... +55 °C (For V, < 24 V)
d'esercizio cpepbl
1) Con un‘impostazione della velocita 1) Mpu HacTpoiiKe CkopOCTH «Super Slows Slow” B 1) REEEEEA Super Slow | D& E
Super Slow" 2) B 3aBUCHMOCTH OT HACTPOEK CKOPOCTH 2) fast |~ Super Slow |
2) A seconda della velocita impostata «Super Fasts ... «Super Slows “Super Fast Super Slow DRI OESE
LSuper Fast" ... .Super Slow* 3) OyHkUMA Q2 MOXeT BbiTh BbIBpaHa 3) ATLAEF Q2 3) Q2IHEAMIEIT]

3) Possibilita di selezione della funzione
Q2

4) Uscita Q con protezione da cortocircuiti
5)Calo di tensione < 3V

4) Bbixon Q 3aLLMLLIEH OT KOPOTKOTO
3ambiKaHA
5) Nanetue Hanpsixenis < 3 B

9
5) HUKRE <3V

HETY
4) QU s IR E N TV &S
5)EILEREY 71d,3 VAIlTY


http://www.mysick.com/en/dx35
http://www.mysick.com/de/dx35

Capteur de distance Dx35

Quickstart
Le Quickstart est complété par un manuel de fonctionnement précis
englobant également les réglages avec I0-Link. Vous pouvez le
télécharger sous « www.mysick.com/en/dx35 ».
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APPAREIL LASER APPAREIL LASER

CLASSE LASER 1
PRODUIT

EN/IEC 60825-1:2007
Sot 21 CFR
excepiion de différences

surles Indications du Laser
N* 50, 24 uin 2007

. 50, 24. Juni, 2007

Consignes de sécurité

® Ne regardez jamais directement dans le rayon laser.

e Lire, avant toute activité avec le capteur de distance, le
Quickstart et le manuel de fonctionnement.

® Seul un spécialiste est habilité a effectuer les travaux de
raccordement, de montage et de réglage.

® Raccorder et séparer les conduites exclusivement hors tension.

e Aucun composant de sécurité dans le sens de la
Directive Machine CE.

Utilisation conforme a I‘emploi prévu

Le capteur de distance Dx35 est un capteur optoélectronique destiné
a déterminer, dans contact, de maniére optique, la distance d‘objets.

Remarques

® | e mode Apprentissage est quitté automatiquement aprés
5 minutes sans appui touche.

® Les réglages effectués en mode Apprentissage sont acceptés im-
médiatement par un appui sur la touche set.

* Ne pas manipuler les touches a I‘aide d‘objets pointus.

e Une fois I‘apprentissage abouti, la LED correspondante clignote
deux fois. Si I'‘apprentissage n‘a pas abouti, les deux LED d‘état
clignotent en alternance.

Mise en service

Montage et raccordement

© Monter le capteur de distance dans les percages de fixation
prévus a cet effet (voir fig. A).

@ Réaliser le raccordement électrique. Enficher la conduite hors
tension et la visser (voir fig. B)

© Mettre la tension de service. La LED verte run doit s‘allumer.

Effectuer I‘apprentissage F1

@ Orienter le capteur de distance: distance DT/DS vers l'objet et
DL/DR vers le réflecteur (voir fig. C). Avec les modéles a infra-
rouge, activer le dispositif d’aide a I'orientation puis orienter le
capteur a I'aide du film réfléchissant (voir fig. D).

@ Effectuer I'apprentissage, en fonction de I‘application.

Apprentissage en un point C1 (inverse C2)

Apprentissage sur fenétre C4 (inverse C5)

Apprentir I‘'objet ou le fond (détection de tous les objets se

détachant sur le fond de miroitement a noir profond) €3

— Sur DT35/DL35 et sortie analogique activée : échelonner la

sortie analogique D

Effectuer I‘apprentissage fin F1

@ Appuyer, juste aprés I'apprentissage (abouti) en méme temps
sur les touches select et set. L‘apprentissage fin est quitté
automatiquement aprés 30 secondes sans appui touche.

@ Chaque appui touche décale le point de commutation/
analogique de +10 mm (select) ou de -10 mm (set).

Réglage de la vitesse F1

Appuyer sur la touche set jusqu‘a I‘atteinte de la vitesse souhaitée.

Régler les fonctions en mode Expert F2

® Fonction Entrée MF : Apprentissage externe (voir Fig. E), laser hors

service, inactive
® Niveau Entrée MF : Elevé active, Basse active
e Comportement en sortie Q2 : 4 ... 20 mA, 0 ... 10 V, commutant

Réglage usine

Maintenir la touche Select appuyée pendant la mise en service de la
tension d‘alimentation jusqu‘a ce que toutes les LED d‘apprentissage
clignotent.

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent pas de maintenance. Nous vous
recommandons les actions réguliéres suivantes :

® nettoyage des limites optiques

o vérifier les vissages et raccords enfichables.

Sensor de distancia Dx35

Quickstart
Ademas del Quickstart, existe el manual de instrucciones detallado,
el cual incluye los ajustes 10-link también. Estas estan disponibles
para su descarga en ,www.mysick.com/en/dx35“.
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Indicaciones de seguridad

® No mire directamente al rayo laser.

® Antes de realizar cualquier trabajo con el sensor de distancia, leer
el Quickstart y el manual de instrucciones.

® | a conexion, el montaje y la instalacion debe ser realizado por
personal cualificado.

e Las lineas s6lo deben establecerse y desconectarse con la ten-
sién de alimentacion desconectada.

® No contiene ningin componente de seguridad segln la Directiva
de Maquinas de la UE.

Uso previsto

El sensor de distancia Dx35 es un sensor optoelectrénico para la
medicion de objetos a distancia sin contacto.

Indicaciones

® Si no se pulsa ninguna tecla durante 5 minutos, se queda auto-
méticamente en el modo de aprendizaje.

® | os ajustes en el modo de aprendizaje se almacenan inmediata-
mente después de pulsar la tecla set.

® No pulsar las teclas con objetos punzantes.

® Si el aprendizaje es correcto, el LED correspondiente parpadea
dos veces. Si el aprendizaje no se realiza correctamente, ambos
indicadores LED de estado parpadean alternativamente.

Puesta en marcha

Montaje y conexion

© Montar el sensor de distancia utilizando los orificios de montaje
previstos (ver fig. A).

@ Realizar la conexion eléctrica. Conectar el cable sin tensién
aplicada y apretar (ver fig. B)

© Conectar la tensién de alimentacion. EI LED verde run debe estar
encendido.

Realizar aprendizaje F1

O Alinear el sensor de distancia: DT/DS al objeto y DL/DR al
reflector (ver fig. C). Activar la alineacion en las variantes IR y
alinear el sensor con la cinta reflectante de ayuda. (ver fig. D).

@ Aprendizaje seglin el caso de aplicacion.
— Aprendizaje de un punto C1 (C2 invertido)
— Aprendizaje de ventana C4 (C5 invertido)
— ObSB o aprendizaje de fondo (detectar todos los objetos que

no sean de fondo, incluso los extremadamente brillantes u
oscuros) C3

— Con DT35/DL35 y salida analégica activada: Salida analdgica
de escala D

Realizar el aprendizaje detallado F1
@ Tras superar con éxito el aprendizaje, presione las teclas
select y set simultdneamente. Si no se pulsa ninguna tecla
durante 30 segundos, se queda automaticamente el modo de
aprendizaje detallado.
@ Cada operacion de la tecla cambiara el punto de conmutacion/
analégico por +10 mm (select) o -10 mm (set).
Establecer la velocidad F1
Pulse la tecla set repetidamente hasta que aparezca la velocidad
deseada.
Cambiar la funcionalidad en el modo experto F2
® Funcion entrada MF: Aprendizaje externo, (ver fig. E), laser
apagado, inactivo
® Nivel de entrada MF: Activo alto, activo bajo
e Comportamiento de salida Q2: 4 ... 20 mA, 0 ... 10 V, conmu-
tacion
Configuracion de fabrica
Mantenga presionada la tecla select mientras se aplica la tension de
alimentacion hasta que todos los LED de aprendizaje parpadeen.

Mantenimiento

Los sensores SICK no necesitan mantenimiento. Le recomendamos

que peridédicamente:

e [impie las superficies de las lentes externas

e compruebe las conexiones del enchufe y del tornillo en intervalos
regulares.

PORTUGUES

Sensor de distancia Dx35

Quickstart

Para além do Quickstart, existem instrucdes de operagdo detalhadas
que incluem também a possibilidade de configuracdo através de
10-Link. Podera fazer o download destas instrugdes em ,www.mysick.
com/en/dx35*“.

DT35-B15251
DS35-B15221

DT35-B15551
DS35-B15521
DL35-B15552
DR35-B15522
DT35-B15851
DS35-B15821
DL35-B15852
DR35-B15822

APARELHO DE LASER APARELHO DE LASER

CUIDADO RADIAGHO POR UISER
NAD OLIAR PARA 0 RAID

CLASSE DE LASER 1
PRODUTO

e

EN/IEC 60825-1:2007
Cumpre as normas 21 CFR
'1040.10 0 1040.11 3
excecao de desiios
conforme 2 nota de aser
50,24 de junho de 2007

521

104 011

a excecao de desvios
conforme a nota de aser

750, 23 de junho de 2007

Indicacoes de seguranca

® Nao olhar diretamente para o raio laser.

® Antes da realizagdo de qualquer trabalho com o sensor de distan-
cia, leia o Quickstart e as instrucdes de operacao.

® A conexao, a montagem e a configuracao devem de ser realizadas
por pessoal qualificado.

® As linhas s6 podem ser ligadas e desligadas quando o dispositivo
esta sem tensao.

® Sem nenhum componente de seguranca em conformidade com a
diretiva de méaquinas CE.

Uso adequado

0 sensor de distancia Dx35 é um sensor optoeletronico para a
medicao 6tica de objetos sem contacto e a distancia.

Indicacoes

® Se nao se toca em nenhuma tecla durante 5 minutos, sai-se auto-
maticamente do modo de aprendizagem.

® No modo de aprendizagem, as configuracdes sao guardadas auto-
maticamente quando se prime a tecla set.

® N3o acione as teclas com objetos pontiagudos.

® Se a aprendizagem foi bem sucedida, o LED correspondente pis-
ca duas vezes. Se a aprendizagem nao foi bem sucedida, os dois

LED de estado piscam alternadamente.
Posta em funcionamento

Montagem e conexao

© Use os orificios de fixagdo para montar o sensor de distancia (ver
imagem A).

@ Proceder a ligacdo elétrica. Conecte o cabo sem voltagem e
aperte (ver imagem B)

© Ligue a tensdo de alimentagéo. O LED verde de run deve de estar
aceso.

F1 Executar aprendizagem
© Alinhar o sensor de distancias: DT/DS com o objeto e

DL/DR com o refletor (ver imagem C). No caso de variantes com

alinhamento por IV, ativar o dispositivo de alinhamento e orientar

0 sensor com a ajuda de uma pelicula refletora (ver imagem D).

@ Executara aprendizagem dependendo do caso de aplicagao.

— Aprendizagem um ponto C1 (C2 invertido)

— Aprendizagem de janela C4 (C5 invertido)

— ObSB ou aprendizagem em pano de fundo (detecao de todos
0s objetos que nao fagam parte do pano de fundo incluido
objetos extremamente brilhantes ou escuros) C3

— Em caso de DT35/DL35 e saida analdgica ativa: Escalar saida
analégica D

F1 Executar aprendizagem detalhada

© Apés aprendizagem bem sucedida, prima simultaneamente as
teclas select e set. Se ndo se toca em nenhuma tecla durante
30 segundos, sai-se automaticamente do modo de aprendizagem
detalhado.

@ Every operation of the key will shift the switching/analog point by
+10 mm (select) or -10 mm (set).

F1 Ajustar velocidade

Premir a tecla set até se alcancar a velocidade pretendida.

Ajustar funcoes em modo de especialist F2

® Funcao entrada MF: Aprendizagem externa (ver imagem E) laser
desligado, inativo

® Nivel entrada MF: Alto ativo, baixo ativo

e Comportamento de saida Q2: 4 ...20 mA, 0... 10V,
em comutacao

Configuracdes de fabrica

Mantenha a tecla select premida enquanto aplica a tensao de ali-
mentagao até que todos os LED de aprendizagem estejam a piscar.

Manutencao

Os sensores SICK nao requerem manutencao. Recomendamos, a
intervalos regulares:

e limpar as superficies das lentes

e verificar os parafusos e conexoes.

ITALIANO

Sensore di distanza Dx35

Quickstart

Oltre alla guida rapida sono disponibili le istruzioni per I‘uso detta-
gliate comprendono anche la possibilita di installazione attraverso 10-
Link. E possibile scaricarle all‘indirizzo ,www.mysick.com/en/dx35“.
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Indicazioni di sicurezza

® Non puntare il raggio laser negli occhi.

® Prima di eseguire qualsiasi operazione con il sensore di distanza,
leggere la guida rapida e le istruzioni per I‘uso.

® Far eseguire le operazioni di allacciamento, montaggio ed instal-
lazione solo a personale specializzato.

® Stabilire i collegamenti dei cavi e procedere alla loro disconnes-
sione solo in assenza di tensione.

® Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva UE in ma-
teria di macchinari.

Uso appropriato
Il sensore di distanza Dx35 & un sensore ottico-elettronico per la
determinazione delle distanze dagli oggetti senza eventuali contatti.

Indicazioni

® Se non si seleziona nessun pulsante per 5 minuti, si esce dalla
modalita Teach in modo automatico.

® Le impostazioni in modalita Teach vengono acquisite immediata-
mente premendo il pulsante set.

® Non selezionare i pulsanti con oggetti appuntiti.

® Una volta completata I‘operazione Teach con successo, il LED
specifico lampeggia per due volte. Se I‘operazione Teach non si
conclude con successo, i due LED di stato lampeggiano in modo
alternato.

Attivazione
Montaggio e collegamento
© Montare il sensore di distanza sui i fori di fissaggio previsti

(vedere fig. A).

@ Stabilire il collegamento elettrico. Applicare il cavo e serrare le viti

a fondo in assenza di tensione (vedere fig. B)

© Attivare la tensione di alimentazione. Il LED verde run si deve
accendere.

Esecuzione di Teach F1

© Orientare il sensore della distanza: DT/DS verso |‘oggetto e

orientare DL/DR verso il riflettore (vedere fig. C). In caso di

varianti IR attivare i supporti all‘orientamento e orientare il

sensore utilizzando la pellicola riflettente (vedere fig. D).

@ Aseconda dei casi eseguire I‘'operazione Teach.

— Teach €1 ad un punto (C2 invertito)

— Teach C4 a finestra (C5 invertito)

— Apprendimento ObSB o sfondo (rilevamento di tutti gli oggetti
diversi dallo sfondo dalla riflessione speculare fino alla tonalita
pil scura di nero) C3

— Con DT35/DL35 ed uscita analogica attiva: Riduzione in scala
dell‘uscita analogica D

Esecuzione di Teach di precisione F1

© Immediatamente dopo I‘operazione Teach conclusa con
successo, selezionare allo stesso tempo i pulsanti Select e Set.
Se per 30 secondi non si seleziona nessun pulsante, si esce
dall‘operazione Teach di precisione in modo automatico.

(2] Ogni volta che si preme il pulsante si sposta il punto di
attivazione /analogico di +10 mm (select) 0 -10 mm (set).

Impostazione della velocita F1

Press the key set repeatedly until the desired speed is selected.

Impostazione delle funzioni in modalita Expert F2

® Funzione ingresso MF: Teach esterno (vedere fig. E), laser disatti-
vato, non attivo

e Livello ingresso MF: High attivo, Low attivo

e Comportamento uscita Q2: 4 ... 20 mA, 0 ... 10V, ad attivazione

Impostazione di fabbrica

Tenere premuto il pulsante select durante la definizione della
tensione di alimentazione fino a quando tutti i LED Teach-in non
lampeggiano.

Manutenzione

Il sensori SICK non richiedono nessuna manutenzione. Ad intervalli
regolari si consiglia di

e pulire le interfacce ottiche

e controllare i collegamenti a vite e i collegamenti ad innesto.

Aatumk pacctosaHua Dx35

PykoBOACTBO Nno 6bICTpOMY HauaAny paboTbl

AONOAHUTEABHO K BbICTPOMY CTapTy €CTb UCUHEPMbIBaOLLAA UHCTPYKLIMA
No 3KCNAyaTaLyu, B KOTOPOI OnucaHbl BO3MOXHOCTH HACTPOMKK Yepes
10-Link. Ee MOXHO ckauaTb Mo cCbiAke www.mysick.com/en/dx35.
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Yka3aHusa no TexHuke 6e3onacHoCcTU

® He cMOTpeTb Ha Aa3epHbIi Ayu.

® [lepea Bcemu pabotamu ¢ AaTYMKOM PACCTOSIHUS, NPOYUTaTh
PYKOBOACTBO M0 6bICTPOMY Hayany paboTbl U MHCTPYKLMIO NO
3KCMAyaTaLmu.

©® J\EKTPUUYECKOE MOAKAOUEHWE, MOHTaX U HacTponka
OCYLLECTBASIETCS TOAbKO CMELMAAUCTOM.

® [IpoBOA@ MOAKAIOUATb M OTKAKOUATb TOABKO B 06€CTOUEHHOM
COCTOSIHUM.

® [IPOAYKT He ABASIETCA IAeMeHTOM obecneueHuns 6e3onacHocTu
COrAacHO AUPEKTUBE MO MalLUMHOCTpoeHuto EC.

NpumeHeHWe No Ha3HaYeHuUo
Aatunk pacctoaHusa Dx35 ABAAETCA ONTOINEKTPOHHBLIM CEHCOPOM AR
ONTUYECKOr0, 6ECKOHTAKTHOTO ONPEAEAEHUSI PACCTOSHWUA A0 OOBEKTOB.

NMpumeyaHusa

® Yepes 5 MUHYT HE3aAeCTBOBaHUA KHOMOK pexum Teach
aBTOMaTUYECKU OTKAIOUAETCS.

® HacTpoliku B pexrme Teach HEMeAEHHO COXpaHAIOTCA NpuU
HaxaTuu Ha KHorky set.

® He HaX1MmaTb KHOMKK OCTPbIMU NPeAMETaMU.

® [pu ycnewHom BbiNoAHEHUK Teach, cOOTBETCTBYOLLMI
CBETOAUOA MUTHET ABaXAbl. [pn HeyAauHOM BbiNoAHeHUKW Teach,
nonepemMeHHo MuratoT oba CBETOAMOA COCTOSHUS

BBoa B akcnayaTauuio
MoHTaX 1 NoAKAIOYEHUe
© NaTumk paccTosHWA 3adUKCUPOBATL Yepes NPEeAYCMOTPEHHbIe
MOHTaXHble 0TBepCTus (cMm. Puc. A).
@ [pousBecTM NOAKAKOUEHME 3NeKTPHUUECTBA. OBECTOUEHHbIN NPOBOA
MOAKAKOYUTB U 3aBUHTUTBL (CM. Puc. B)
© BKAOUMTL HANPsXXEHWUE NUTaHWA: AONKEH 3aropeThes 3eAeHbIi
CBETOAMOA run.
BbinonHeHue Teach F1
© HanpasuTb paTuKk pacctosHua: DT/DS Ha 06bekT, a DL/DR
Ha oTpaxaTteAb (cM. Puc. C). A MHPpaKpacHbIX AQTYMKOB
aKTUBMPOBATb BblpaBHUBATEAL U HANPaBUTb AATYMK C MOMOLLbIO
CBeTOOTpaxatoLLern nAeHku (cm. Puc. D).
@ BbiNoAHUTL «Teach» cornacHo CLIEHap1IO UCTMOAb30BaHMSA.
— OpHoToueuHbll Teach C1 (MHBEPTMPOBaHHBIN C2)
— OKoHHbIV Teach C4 (MHBepPTUPOBaHHbIN C5)
— ODbSB (06bEKT MeXAY CEHCOPOM U GOHOM) AW U3YUUTb
$OH (06HapyxeHne Bcex 06bEKTOB, OTAUUHBIX OT pOHA; OT
oTpaxaroLmx A0 Ty6oKo-yepHbIX) C3
— Ana DT35/DL35 1 akTMUBHOrO aHaAOroBOro BbIXOAA:
MacLITabupoBaTh aHAAOTOBbIM BbIXoA D

BbinonHeHue ToHKkoro «Teach» F1

© Cpasy nocae ycnewHoro BbINoAHeHUs «Teach», 0OAHOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKM «select» u set. > Yepes 30 cekyHA
He3aAeiCTBOBaHWUSA KHOMOK PeXUM «ToHKoro Teach»
aBTOMAaTUUYECKM OTKAOUaEeTCS.

@ C KaXXAbIM HaXXaTUeM KHOMKU CABUTaeTCA TOUKa BKAIO‘-{eHMﬂ/
aHanoroas Touka Ha +10 mwm (select) uan -10 mm (set).

Hactpolika ckopoctu F1

HaxumaTtb kHonky set, noka He byaeT BbibpaHa Xearaemasi CKOpPoCTb.

Hactpoiika dyHKumin pexxuma Expert F2

® OyHKuMs MF-Bxopa: BHewwHuit «Teach» (cMm. Puc E), nasep
OTKAKOUYEH, HEaKTUBEH

® YpoBeHb MF-BX0aa: BbICOKas aKTUBHOCTb, HU3Kas aKTUBHOCTb

® BbixoaHble xapaktepuctukn Q2: 4 ... 20 MA, 0 ... 10 B,
nepekAloYaemMbli

3aBoackan yctaHOBKa

Bo Bpems BKAIOUEHMSA NUTAIOLLENO HAaNPSXEHUA AepXaTb KHOMKY
select HaxaTol, Noka He 3aMUratoT Bce CBETOAMOALI «Teach-in».

Texob6cayxuBaHue

CeHcopbl SICK He TpebytoT TexobcayxmnBaHus. Mbl pEKOMeHAYEM
peryAspHo

® OuKLLATb ONTUYECKUE FPAHUYHBIE NOBEPXHOCTU

® [IpoBepsiTb pe3bboBble U LUTEeKePHble COEAMHEHUS.
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